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Beoordeling begaanbaarheid
bouwterreinen

Deze handleiding is tot stand gekomen om de begaanbaarheid
te kunnen bepalen van bouwterreinen, zowel voor de mens als
de machine. Daarom is een combinatie gemaakt van beoorde-
lingssystemen die zijn ontwikkeld door de stichting Arbouw en
Terrein Analyse Service. Het is een eenvoudig en snel systeem
in zes stappen waarvoor geen bijzondere kennis van de
bodem, van machines of voertuigen is vereist. Het geeft aan
wanneer en welke maatregelen moeten worden genomen,
zodat het personeel en de in te zetten machines hun werk
kunnen blijven uitvoeren.

Om het systeem goed te kunnen hanteren is het van belang
om een cursus te volgen van één dag waarin zowel het
systeem wordt uitgelegd als het hanteren van de meet-

apparatuur.

Harderwijk, juli 2004



1. Systeem- en doelgroepbepaling

Het Begaanbaarheid Vergelijkingssysteem (BVS) kan zowel voor
personen als voertuigen worden gebruikt.
- In beide gevallen wordt uitgegaan van de druk die op
de ondergrond wordt uitgeoefend.
- De bodemdruk die wordt uitgeoefend wordt vergeleken met
de schuifweerstand die de bodem kan bieden (in Mpa).

- gebruik van schotten

- voertuig invloedsdiepte van voertuig > 0,5 m

- in diepte afnemende bodemsterkte

kan het Begaanbaarheid Berekeningssysteem (BBS) worden
toegepast om meer zekerheden in te bouwen.
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2. Begaanbaarheid Vergelijkingssysteem

Het systeem is gebaseerd op:
a. vergelijking van de getallen Cl en VCI

¢ VCl Vehicle Cone Index
uitgeoefende druk door mens/machine

¢ Cl Cone Index
schuifweerstand van de bodem

De VCI en de Cl moeten in dezelfde eenheden worden
uitgedrukt.

De overwaarde van het bodemgetal is bepalend voor de moge-
lijkheden van mens en machine

b. visuele en handmatige beoordeling
e plassen, natte plekken, slipsporen etc.
e vaststellen van gehalte klei, leem veen etc.

¢. uit te voeren verbeteringen
e plaatsen schotten
¢ oppervlakteverbeteringen

Voor funderingsmachines en kranen MOET de BBS-module
worden toegepast!



- Stappen

1. Stel de uit te voeren werkzaamheden vast (2.1)
® voor de mens
® voor de machine(s)

2. Bepaal VCI-MPa voor de mens en de benodigde machines (2.2.)
¢ personeel - vaste waarden, afhankelijk van gewicht en last
e materieel - per categorie dan wel via berekeningen

3. Voer een begaanbaarheidsinspectie uit (2.3)
e visueel

¢ handmatig

¢ Cl - penetrometingen (geven de bodemweerstand aan)

4. Stel de probleempunten van de bouwlocatie vast (2.4.)
¢ oppervlakteproblemen - slippen/uitglijden - kluiten - kleef
¢ draagkrachtproblemen - vergelijking VCI met CI

5. Leg de probleempunten vast in een meetplan (2.5.)
¢ op plattegrond bouwlocatie
® per meetpunt met een code

6. Voer de benodigde maatregelen uit (2.6.)
e voor machines
® voor personeel

Bij verandering van bodemvocht het terrein opnieuw
beoordelen.



2.1. Vaststellen van de uit te voeren
werkzaamheden

¢ voor de mens

- waar moet worden gewerkt?

- moeten lasten worden gesleept / gedragen?
- worden steeds dezelfde looproutes gebruikt?
- kruisen deze routes voertuigtracés?

- moeten hellingen worden belopen?

e voor de machine(s)

- waar moet worden gewerkt?

- welke werkzaamheden worden uitgevoerd?

- werkt de machine op één locatie (heien en hijsen)?
- wordt steeds hetzelfde verplaatsingstracé gebruikt?

Voor zware funderingsmachines en kranen moet de BBS-module
worden gehanteerd!




2.2. Bepaling van de VCI voor de mens
en de machine

De invloed van mens en machine op de ondergrond wordt
uitgedrukt in een getal, de VCI (Vehicle Cone Index).

e Personeel

Hanteer hiervoor steeds onderstaande vaste waarden

* Machines

Afhankelijk van de uit te voeren werkzaamheden wordt bij
machines gekozen voor VCI(1) dan wel VCI(50)

- Werken op één locatie - VCI(50)-MPa
- Veelvuldig rijden door één spoor - VCI(50)-MPa
- Enkelvoudig verplaatsen - VCI(1) - MPa

Onderstaande categorieén geven een globale VCl-waarde
De exacte VCl wordt middels een berekening vastgesteld.
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2.2.1. VCI-MPa berekening

Van ieder voertuigtype kan met een Excel-rekenprogramma
de VCI-MPa(1) en de VCI-MPa(50) worden berekend indien
onderstaande voertuiggegevens worden ingevuld:

Wiel Rups

¢ voertuiggewicht ¢ voertuiggewicht
* baddiameter e lengte rups

¢ bandbreedte * breedte rups

¢ aantal assen ¢ aantal loopwielen
¢ aantal wielen * bodemvrijheid

¢ bodemvrijheid gewichtsfactor

gewichtsfactor
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2.3. Uitvoering van begaanbaarheidsinspectie

a. Visuele beoordeling bouwterrein
¢ Natte plekken
hebben over het algemeen minder draagkracht.
¢ Kiluiten en insporing
veroorzaken verzwikkingen bij het personeel.
¢ Klei/leemgehalte
veroorzaken bij natheid uitglijden/slip en kleef
¢ Rul zand
veroorzaakt spoorvorming, uitglijden op plankieren en
verstuivingen

b. Vaststellen bodemtype bouwterrein

e Aan de hand van het bodemtype kan worden vastgesteld
wat de mate van slip; uitglijden en kleef zal zijn.

¢ Met behulp van simpele vingerproeven kan het bodemtype
worden vastgesteld

Uitvoering:

¢ Maak een hoeveelheid bodem in de hand zo nat dat het
kneedbaar is maar niet blijft plakken.

¢ Rol het uit tot een dikte van een luciferkop
Kneed het weer terug tot een bolletje
Rol het wederom uit tot een dikte van een luciferkop
(Het aantal malen dat gerold kan worden bepaalt het type
bodem)

e Let op de kleur want dit bepaalt of u te maken heeft met
veengrond, klei, leem, etc.



2.3.1. Bodemtype met te verwachten problemen

Te verwachten

problemen

Rolmogelijkheden  Kleur

« niet mogelijk
= het verkruimelt
+ het verkruimelt
- gen maal

+ een maal

Iwart
beige
arijs
Twart
anjs
beige

- meerdere malen grijs

» meerdere malen Iwart
- meerdere malen beige
- onmogelijk

rwart

licht Slip / kleat Insporen | Kluitvorming
Tmveelzz] U fWegzakken | Enkel zwikken
____L__N_-----“ itglijden
Bodemivpe |yociig | Nat Nat E_ Nat
venig zand (2222277877 I |
zand | leem m_______.._____..______. s \ﬁ_ﬂ%& _‘&&
zand / klei h\%!ﬁﬁ&mﬂ xﬁl
lighte klei hﬁﬁ_mﬁ&\\ﬁ_“ﬁw\!\i i
lichte leem il it i o
zware klei &h&w\\[‘\ﬁl\i_
venige kiei %ihwiwi 7
zware leem u&.\h\tﬁE\i_
veen %&.ﬂl h\\ﬁ I
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2.3.2. Uitvoeren penetrometingen

Voer in het voertuigtracé en op de looppaden om de ca.

10 m één enkele CI-MPa penetratie uit.

Is deze CI-MPa waarde lager is dan de VCI-MPa voor mens en/of

geplande machine moet op dit punt een complete CI-MPa meting

worden uitgevoerd.

Enkele CI-MPa penetratie

- Druk de conus gelijkmatig in de grond (2cm/sec)

- Bepaal het gemiddelde van de weestand op de dieptes
Maaiveld - 15cm -30 cm - 45 cm
Dit is de CI-MPa van deze penetratie

Complete CI-MPa meting

- Voer binnen cirkel van 1 m diameter 5 penetraties uit

- Het gemiddelde van de 5 penetraties is de CI-MPa
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2.4. Vaststellen van de probleempunten
middels Cl-meting

Vergelijk de CI-MPa met de VCI-MPa

- CI-MPa < VCI-MPa

¢ Dit deel van het terrein is onbegaanbaar.

Voertuigen en/of personeel zullen wegzakken tot een diepte
waar de CI-MPa gelijk dan wel groter is dan de VCI-MPa van
mens / machine.

- CI-MPa < VCI-MPa

¢ Dit deel van het terrein is (moeilijk) begaanbaar.
Voertuigen en/of personeel hebben de neiging tot insporen.
Bij neerslag zal de insporing snel dieper worden.

- VCI-MPa < CI-MPa

¢ Dit deel van het terrein is begaanbaar.

De overwaarde van de CI-MPa bepaalt wat de mogelijkheden van
mens en machine zullen zijn.

VCI-MPa

Personeel

Hanteer hiervoor steeds vaste waarden.

e Gewicht inclusief last 85 kg - VCI-MPa 0,09
e Gewicht inclusief last 110 kg - VCI-MPa 0,12
e Gewicht inclusief last 125 kg - VCl-MPa 0,14
Machines

Categoriéen dan wel berekenen

¢ Werken op één locatie - VCI(50)-MPa
e Veelvuldig rijden door één spoor - VCI(50)-MPa
¢ Enkelvoudig verplaatsen - VCI(1) - MPa
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2.5. Leg de probleempunten vast in een
meetplan

Indien visueel dan wel door Cl-meting wordt geconstateerd

dat de begaanbaarheid voor mens of machine problematisch zal
zijn moet dit punt als een probleempunt met een unieke code
worden vastgelegd op een plattegrond van de bouwput.

Per probleempunt wordt vastgelegd wat de Cl-waarde is.

Voorbeeld van een meetpuntcodering:
VE1AO01 -0,14

VE bouwlocatie -
bijvoorbeeld
VEenendaal

1 bouwputnummer

A meetpuntaanduiding

01 aantal malen dat dit

punt is gemeten
-0,14  CI-MPa waarde van
de laatste meting




2.6. Uit te voeren benodigde maatregelen

* machines - plaatsen schotten
- standaard situaties (Excel rekenprogramma)
- risicovolle situaties (CUR rekenprogramma)
* personeel - zie nevenstaand schema

budmtyp-a (zeer) droog vochtig (zeer) nat
water foplaag. water foplaag
= afvoeren = afvperen
enig zand + dralneren « draineren
'::;:I'“ toplaag bewerken | toplaag bewstken toplaag bewerken
M:I'I’ * uitviakken » zanciaag (5-10em) | * uitgraven
HE ::I"‘ « sporen opvullen « zandlaag (10-20em)
hte leem | overbreggingen overbruggingen
zware kel | [bijtyds afspuiten) « plankieren + plankiaren
wenige ke  riplaten * rijplaten
pware leam | Verstubingen; || « rijschatten
vean 1l zand rechatien {Bljtyds afspuiten)
d afspusten
sbovocigen | ls B e bronoplossingen
* fijdig besiraten |, sy bestraten « mechan uitzuigen
»mechanisch werken | * fidig bestraten
= mechanisch werken
= afvullen met zand
=.uitgraven
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3. Handleiding Penetrologger
3.1. Batterijen plaatsen en aanzetten

Aantoets
Menukeuzetoetsen

Menu scherm keuzes
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3.2. Invoer standaard via de viewer

Naar HOOFDMENU

EIJKELKAMP

Agrisearch Equipment

Invoeren data alleen bij 1e gebruik

HOCED MEN

KESAEM. ..

~Toets MENU

Contrastinstelling

[Scherm verschijnt:
HOOFD MENU)

HOOFD MENU

*Toets SET

Scherm verschijnt:
YSTEEMSET MENU)



3.2. Invoer standaard via de viewer

- Taal

SYIEEMSET MENY

[ Fanea i Ca|
KEMLS [oem 6|
PENLIR. SHELH. [2)
ARNTAL PLOTS [1]
PENETRLAICT [1)
CATIRA [29-08-09]
(1] (18007
LMSCHARELTUD [0

| LANS|
BAL DERTE ML
KAl DNERTE SCHAAL
bal kmaciis  [Nooit zell
HRAC
W CEHEUGEN
L] CONTRAR

[ vew |
T
!
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= Ga m.b.v. pijfien naar:
TAAL

= Toets OK
* Kies DUTCH

= Toets OK



3.2. Invoer standaard via de viewer

- Firmanaam

SYSTEEMASET MENU
[ ) [ 000
KOS [10emi 609
FEMETR. SHELH. [2]
ABNTALPLOT [1)
PEMETRAPLOT  [1)
AT 208.29]
il ) [14.5587]
LITSCHAKELIID [10]
THEDERLANDE]

DEFTE MLL
DIEFIE SCHARL
KRACHT ML
ERALCHT
WEs GEHELKSEN
CONTRAST

MNooit zelf

MENU

OK

SVITEEM SET MEKU

Firma : BOLLEJAN

BRI E

-18-

SYSTEEM SET MENU

+ Ga m.b.v. pijlen naar
FIRMA

+ Toets OK

[Scherm verschijnt:
SYSTEEM SET MENU
FIRMA)

SYSTEEM SET MENU
EIRMA

+ Kies juiste positie
= Kies juiste karakter
= Toets OK

{Scharm verschint:
SYSTEEM SET MENLU)



3.2. Invoer standaard via de viewer

- Konus

SYSIZEM SET MENY

FAWA [BOLLE JAN]
KOS [1Eem f]
PERETR WELK [2)

AANIAL DR [1]

FENTTRUFCT  [1]

DTN [ 25-13.00]

(] (142207
LISCHARELD 18]

AL [WE DERLANDS]|
kAL DVEMTE UL

kAL, DUEPTE SCHAAL
AL KRACHI MUt
Jal, KRACH] SCHARL
W5 CEHEUCEN
CONTRAST

Noolt zelf

SYSIEEM SET MENU
KIES KONUSTYPE:
1.0 em "800
u 20 em “60 0
3.3 em 2600
50 em “60
1.0 em 30
1.8 em 230
2.0 cm 230
33 em "30
50 em 30
00 ecm - 0
1 03em ° 0
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SYSTEEM SET MENU

« Ga m.b.v. plflen naar
KONUS

- Toets OK

{Scharm verschijnt:
SYSTEEM SET MEMU
KIES KOMUSTYPE)

SYSTEEM SET MENU
HIES KONUSTYPE

* Ga m.b.v. pljlen naar de
gewenste conus
{2.0 em %04

* Toets OK

(Scherm verschijni:
SYSTEEM SET MEMU)



3.2. Invoer standaard via de viewer

UISCRAKELTUD [10]
Ty

- Penetratiesnelheid
SYSTECM SET MENL m
PN [BOLLE JAN]
D KON [2 CM: §07] 1
PENETR SNELH. (2]
AANIALPLOTS [1] —
FENERLAOT 1] i
AT [28-08.95|
fin [14.55.07]

IETERL ANDS)

AL DOEPTE NLL

AL DIEPTE SCHARL
AL KRACHT NI

KAL HRACH] SCHAAL

Nooit zell m

Wi GEHEUCEN
CONTRAST

SYSTEEM SET MENU

INSTELLING

Snelh : 2

CME

-20-

SYSTEEM SET MENU

* Ga m.b.v. pijlen naar
PENETR. SNELH.

= Toets OK

(Scharm varschijni:
SYSTEEM SET MENU
INSTELLING SMELH)

SYSTEEM SET MENU
INSTELLING SMELHEID

* Voer m.buv, pijlen de
gewenste snelheid in
{2 cmis)

« Toets OK

{Seherm verschijnl:
SYSTEEM SET MENL)



3.2. Invoer standaard via de viewer

- Penetratie per slot
SSIEEM SET WENLU

FIRMA [EOLLE JAN] m

KOS [ CHEa] 1
PEAETR. SHELH. |2
AANTAL PO I
FERMOT 1) i
CATA |28 085

{[1}] ||| 55.07)

LTS RAKELTLD [12)

T N

SYATEEM SET MENL

INSTELLING

Aantal penfplot H

21-

SYSTEEM SET MENU
« Ga m.b.v. pijlen naar
PENETR./PLOT

«Toels OK

{Scharm verschint:
SYSTEEM SET MEMNU
INSTELLING PENETRLPLOT)

SYSTEEM SET MENU

INSTELLING

Voer m.b.v. pijlen het
juiste aantal penetraties in
(5)

+Toets OK

(Scherm verschijnt:
SYSTEEM SET MENL)



3.2. Invoer standaard via de viewer

- Datum en tijd

SYSTEEM SET MENU
i [BOLLE JAN]
KOS !2 (= El]'_']

PENETR. SNELH. [2)
AANTAL PLOTS I
FENETRPLDT  [5)
DATM 128-08-55)
(1] |14.55.07)
LHTSCHARELTLD [10)
L NEDERL AKDS]

KAL DIEPTE SCHARL
KAL. ERATHT ML
KAL BAACHT SCHAAL
W GEHELIGEN
CONTRARI

Nooit zell
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SYSTEEM SET MENU

= Voer met voorgaande
stappen de juiste
gegevens in

= Toels lenslotte  MENU

(Scharm verschijnt:
HOOFD MEMLE



3.2.1. Invoer nieuw plan

Voordat een nieuw plan kan worden ingevoerd moet het reeds
bestaande plan worden gewist.

-23-



3.2.2. Wissen bestaand plan

Voordat een nieuw plan kan worden ingevoerd moet het reeds

bestaande plan worden gewist.

HOOHD MENU PLAN

N/ L]

IS (TEM

Deze handeling wist NIET de standaard data.

ETE.TEEM'SE.’ MERU
FRIAS Jurisr COGO)

KOS [1@em’ 6]
PEMETR SNELH [2]
AANTALPLOTS [1]
FENETRUPLOT 1]

DATIM [28-08.00|

174 [14.55.07)
UINCHARELTLID [10]

WAL KEACHT Ml [Hoolt zedf
BAL KRACH] SCHAS

Wi GEHEUCEN
CONTRAST

HOOFD MENU

« Toets SET

{Scharm verschijnt:
SYSTEEM SET MENLY)

SYSTEEM SET MENU

» Ga mub.v. pijlen naar:
Wis GEHEUGEN

- Toels OK

iScharm werschipt
SYSTEEM EET MEMNU
WS GEHELIGEN)



3.2.2. Wissen bestaand plan

SYSTEEM SET MENU
SYSTEFMSET MENU WiS GEHEUGEN

WIS GEHEUGEN JA  Druk gedurende
5 piepen op toets  JA

ACCOORD 7

[Scham varsch gt
SYSTEEM SET MENLY

-25-



3.2.1. Invoer nieuw plan

- Aantal plots

¢ Bepaal het totaal aantal meetpunten en hun

codering (direct bruikbare en reserve punten;

zie meetplan)
¢ Bepaal het aantal malen

¢ Dat de meetpunten kunnen worden bemeten

(500/(aantal meetpunten x5))

¢ Stel dit aantal in bij AANTAL PLOTS in de logger in het

SYSTEEM SET MENU

SYSREEM SET MENY m
] s [EOLLE JAN]

KONLS [2 cF 807
PENETR. SNELM. [2]

Il AAMAL RO )
FENERAOT 1]

DT [29-0850]

{[[v] [11 L7
LITSCRARELILD [0}

TAAL [REDERLANDS]
KAL DEPIENLL

AL DIEPTE SCHAAL
WAL KRACHT ML
AL KRACHT SCHAAL
W55 GEHEUGEN
COINTRAST

Mooll zell

-26-

SYSTEEM SET MENU
= Ga m.b.v. pijlen naar

AANTAL PLOTS

+ Toets OK

[Seherm versehijnt:
SYSTEEM SET NEMU
INSTELLING AANTAL PLOTS)



3.2.1. Invoer nieuw plan

- Aantal plots

SYSTEEM SET MENU

INSTELLING

Aantal plots

18

SYSTEEM SET MENU
INSTELLING

= \Woer m.buv. pijlen het

juiste aantal plots in
f10)

= Toets OK

[Scham varschirt
SYSTEEM 5ET MENL)
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3.2.3. Invoer nieuw plan

- Meetpunt

— o
SHECT 1EW

Frma EOLLE JAM

Konus 1 2.0 om: P

e

Aanialplts
NIEUW PROJECT
PLAN MEN MENU
EON NEM

=4

:l.._'![.“ VENMA

fima BOLLE JAN =

Pt PLCTA

fona 2.0 om G

Sl ]

Aamilplets 1

Al penpiat 5
MELMY PROCCT m

-28-

PLAN MENU
SELECT ITEM
HIEUW PROJECT

* Toets EDIT

[Scharm
varschint;
PLAN MENU
EDIT ITEM)

PLAN MENU
EDIT ITEM
MIEUW PROJECT

= Selecteer juiste positie

» Selecteer juiste karakter
Voer op deze wijze de juisti
meetpuntcode in

« Toets OK

Scharm verschijnl:
PLAN MENLI
EDIT ITEM)



3.2.3. Invoer nieuw plan
- Meetpunt

DEFINIEREN MEETPUNT

PLAN MENY
EDMTITEM

Progect
Fima

Fict

Ko
Sneihad
Adirda pilots

1 MEMA
BOLLE JAN
PLOTHOM
120 em 2600

2
1

Aantal pan/piat

NIELW PROJECT

PLAN MENU
SELECT PROJECT

Project
frma

Mol

T
g
Aantal picts

 DERED)
BOLLE JAN
 PLOTHA0
120 cm? g
|

1

Aantal pen/pict

NEUWPROJECT

PLAN MENU
EDIT ITEM
HIEUW PROJECT

+ Toets DEF

fcharm verschipt
AN MENL EDIT
TEM

RO
IEDEFINEERD]

PLAN MENU
SELECT PROJECT
HIEUW PROJECT

* Toets O

{Scharm verschint:
PLAN MEML
SELECT ITEM}



3.2.4. Herhalen nieuw/extra meetpunt
- Bouwlocatie

Onderstaande stappen starten vanuit het PLAN MENU
Toets hiervoor op MENU tot PLAN MENU

1. PLAN MENU
2.

3. PLAN MENU
4. PLAN MENU

5. PLAN MENU

toets OK

toets pijlen tot NIEUW PROJECT

toets EDIT PLAN MENU

toets pijlen positie codedeel
meetpunt

toets pijlen karakter codedeel
meetpunt

toets OK PLAN MENU

toets DEF PLAN MENU

Herhaal voor ieder meetpunt bovenstaande stappen.
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3.3. Uitvoering meting
- Starthandeling

« Schroefl conus nr 2 aan sendeerstang
« Klik sondeerstang aan penetrologger
= Draai de schroef aan

+ Plaats de batterijen

« Zet de penetrologger aan

« Toets MENU in openingsscherm

{Scherm verschint:
HOOFD MENU)

- Hanteren penetrologger

¢ Plaats de grondplaat waterpas

e Zetapparaat op meten (START)

¢ Druk staaf met korus door het gat van
de grondplaat geleidelijk en verticaal in
de bodem

- Snelheid:

Hou zwarte beweegbare balk links in
scherm midden tussen L (langzaam)
en S (snel)

- Waterpas grondplaat en loggerkop:
Let op luchtbellen
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3.3. Uitvoering meting
- Toetsen viewer

« Toets zo vaak op
MENU tot u komt in:

HOOFD MENU

HOCKD MENU

* Toets METEN

{Scherm verschijnt:
KIES ITEM MEETMENU

SELECT PROJECT)

- Meetpunt selecteren

: MEET MENU
VETLEN m SELECT PROJECT
SELECT PROECT
Peegect VEDIA m Hies met pijlen juiste meetpunt
| . ¥
P'.:“ 'niﬁILITE JAN {juiste code achter PROJECT)
farun 120 criEd® +Toels  OK
e
Al ploy 1
Aial pen/plol 5 E
(Scherm verschint:
MEETMENU)}
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3.3. Uitvoering meting
- Starten meting

MEET MENU | MERNL | MEET MENU
* Toets START
1] o [STAFT | = Voer meting uit
¥ = Tijdens mating is ean fikkend geduid
g - naarbaar.
L Een piepsignaal duidt op onjuiste
I: il meelsnalbeid,
iy « Toets STOP
» =] « Toets NEE voor opslaan meting
: 1] « Slop de meting
» Sla d MIET
- “| ¥ & @0 D pew *U;H:;ﬁﬁﬂ%w@rn;&guﬂ
= Toets JA woor opslaan juiste
5 PEMETRATIES PER MEETPUNTI!II meting

- Herhaling meting

- MEETMENU
ey SELECT PROJECT
:':' wna = Kies juiste meetpunt

(met pijlen PROJECT)
« Toets OK

L] nom
e I8 o WP

i
X

MEET MENU

| |EE| tows sTamT

B | - Voer meting wit

* Foutieve meting toets STOP
B * Toets MNEE voor opslag

EF 1| . gorrecte meting

= Toets JA voor opslag

=L

j — )
TR
[TEI LN

5 PENETRATIES PER MEETPUNT!!
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3.4. Uitlezen data op de viewer

HOOHD MENU

KIES IEM

= Toets MENLU
tot HOOFD MENU

METEN « Toels WEERG

(Scharm verschijn:
WEERGAVE |

cmawE @

3

AT
L)
MOTDAT -1

= Toets pijlen PLOT
Voor weergave van
Juiste meetpunt

* Toels NUM
PLOT VOOr Nummerieke Weergave

Ll . Toets GRAF
PRINT voor grafische weergave

» Toets PRINT
voor uitprinten resultaat
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3.5. Invoeren data met PC

Software installeren

* Open Windows Startmenu
* Plaats diskette nr1

« Open witvoeren

« Type: A:\ Selup. exe

Hik OK envolg de aan-
wijzingen op het scherm

Penetroviewer starten

= Klik op snelkoppeling
Eijkelkamp Penetroviewer

Eijkelkamp logo veschijnt
Na 4 seconden verschijnt
hoofdvenster
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3.5.1. Invoeren data met PC
- Taal instellen

+Klik Extra

+ Kies Language
«Kies Dutch

VASTE DATA
HOOFD SCHERM

« Klik Plan
+ Klik Voorkewr

+ Yul in:

Firma ]
Aantal plots 1
Pen. Per plot i
Pen. Snelheid 2 sm/sec
Conustype 2.0cm?, 607

{Deze vasie paramelers worden
wervolgens bi| leder nieww plan
automadisch ingewuld)



3.5.2. Invoeren data met PC
- Nieuw plan / meetpunten
HOOFD SCHERM

« Klik Plan
+ Klik Nieuw of Wijzigen

{Scherm versehijnl
SELECTEER PROJECT)

(Dit is slechts mogelijk mdien
geen ander plan is geladen)

« Klik Nleuw project

EDIT PROJECT)




3.5.2. Invoeren data met PC
- Nieuw plan / meetpunten

EDIT PROJECT

Voer bij Profectnaam
de unieke code van het
meetpunt in

Toets OK
u komt in scherm
SELECTEER PROJECT

(Herhaal voor ledere mestpunicode
de handelingsn tussenschemen:

+ SELECTEER PROJECT

« EDIT PROJECT)

- Plan bewaren en sluiten

+* Toets nadat alle codes van
de meetpunten zijn ingevoerd:
oK

(Scharm verschijnl
Eljkelkamp penstrologged

w Bawaar het plan op de harde

schijf van de PC, zodat het

later opnieuw kan worden

gebruikt of veranderd

* Kies Plan

* Hies Bewaren

* Wul een plannaam in an dir.
(het plan heell extensie  pla




3.5.2. Invoeren data met PC
- Plan openen en wijzigen

bt by - * Klik op snelkoppeling
BRI | T Eijkelkamp Penetroviewer
(] W o
- [Scherm verschip
i = Eljekamp penelrolagger |
i =
i r « Klik Plan
- - * Klik Openen
is i « Klik in de PC dirctory
i I het plan met de extentie
g. " pla.)
= [Vieveer kan slechis 1 plan n
=) gehewgen hebben)
] | e | s Klik Plan
[ s e 2 th & im = |« Kiik Wizigen

- Plan zenden naar viewer

¢ Verbind de viewer met de PC

e Vink juiste poort aan

- klik Extra

- klik Comm. Poort

¢ Zet de viewer aan; de PC herkent automatisch de
viewer waardoor viewermenu zichtbaar wordt

e Kies Datalogger
(op de viewer verschijnt COMMUNICATIE MET
PC en op PC scherm LOGGER INFORMATIE)

Indien communicatie Viewer - PC onmogelijk is, start dan de PC
opnieuw op met aangesloten Viewer
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3.5.3. Uitlezen en uitprinten data via PC

¢ Klik op snelkoppeling Eijkelkamp Penetroviewer
(Scherm verschijnt Eijkelkamp penetrologger)
¢ Klik Plan
¢ Klik Openen
¢ Klik in de PC directory
(het plan met de extentie pla.)
(Viewer kan slechts 1 plan in geheugen hebben)
¢ Klik Project
¢ Klik Openen




3.5.3. Uitlezen en uitprinten data via PC
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4. Begaanbaarheid Planning Systeem
- Stappenplan

1. Bepaal de VCI van de te gebruiken machines of de mens.
2. Bepaal de bodemtypes.

3. Bepaal het te verwachten bodemvocht.
(grondwaterstand en seizoen)

4. Voer de stappen 1 t/m 3 in, in de begaanbaarheidsgrafiek
(zie 4.4).

5. Lees de te verwachten begaanbaarheidsmogelijkheden af.
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4.. stap 2. Vaststellen bodemtype

GW - grind - korrelgroottes verdeeld

GP - grind - korrelgroottes uniform

SwW - zand - korrelgroottes verdeeld

SP - zand - korrelgroottes uniform

SM - zand/leem mengsel

GM - grind/leem mengsel

ML - leem - lage plasticiteit

MH - leem - hoge plasticiteit

SC - zand/klei mengsel

GC - grind/klei mengsel

CL - klei - lage plasticiteit

CH - klei - hoge plasticiteit

oL - klei/veen mengsel - lage plasticiteit
OH - klei/veen mengsel - hoge plasticiteit
PT - veen

Alle bodemkundige eenheden op de Nederlandse Bodemkaart
1:50.000 zijn vertaald naar deze 16 bodemklassen.

s -'--_ = "'-.-!_?.I 3 Bodemkaart NL
Bl 7 Sl b i 1:50.000




4.2, stap 3. Vaststellen bodemvocht

Bepaal de te hanteren begaanbaarheidsgrafiek m.b.v. de grond-
watertrappen van de bodemkaart.

ode LG |USCS- coda [USCE<cada In  JUBCS-coda in|
|i|‘l winter [wo-or-inajaar Eomar
18 mrt- 15 mai 18 mal- 150kt
¥
[ c
LS B
L] B
B B
_B B
L] B
B A
B A
120 _B A
=120 A A
120 | & A

De letters A, B en C duiden op de begaanbaarheidstabellen
tabellen i.r.t. grondwater.

-44-



4.3. stap 4 en 5. Vaststellen begaanbaarheids-
mogelijkheden

Kies m.b.v. de vorige stappen de grafiek met de juiste grond-
waterstand.
1. Zet in de bovenste rij de VCI uit van mens of machine.

2. Trek vanuit deze VCI een verticale lijn in de grafiek (4.4).

3. Kies in de linker kolom de code van het bodemtype van
de bouwlocatie.

4. Trek vanuit deze bodemcode een horizontale lijn in de
grafiek.

5. De waarde van het snijpunt van deze lijnen geeft aan wat
de begaanbaarheidsmogelijkheden zijn:

++ meer dan 90% begaanbaar
+/- 75% tot 90% begaanbaar

- 50% tot 75% begaanbaar

- minder dan 50% begaanbaar
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4.4. stap 4. Begaanbaarheidsgrafieken
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5. Voertuigen - VCI lijst

De voertuiggetallen van uw machinepark, ondernemers en toele-
veranciers kunt u zelf berekenen met het bijgeleverde Excel
bestand.

Ook is het mogelijk om voor het berekenen dan wel de complete
planning expertise in te huren bij:

Terrein Analyse Service

Handellaan 11

3906 BX Veenendaal

Tel 06 25 018 180

E-mail: terreinanalyseservice@wanadoo.nl
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